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Esse trabalho visa criar um bypass em uma cadeira de rodas motorizada, onde o usuério pode escolher
entre controlar a cadeira através de um joystick ou mediante um aplicativo no smartphone. Desse modo,
foi desenvolvido um aplicativo para dispositivos méveis Android com o propdsito de controlar uma
cadeira de rodas motorizada via comunicacao Bluetooth. O hardware foi criado para receber as
informacgdes do aplicativo, processa-las e enviar para o driver dos motores. Caso o modo joystick esteja
habilitado, o hardware fica em modo standby (modo de espera). Para a escolha do modo desejado, foi
adaptada uma chave seletora como bypass para que o cadeirante possa selecionar o modo joystick ou
aplicativo. Através da programacao do microcontrolador, foi desenvolvida uma curva de aceleracdo e
desaceleracdo para que a cadeira de rodas motorizada alcance a velocidade desejada em no maximo 3
segundos (regime permanente). Para desenvolver a aplicacdo foi utilizada a plataforma do MIT App
Inventor. O aplicativo conta com 5 modos de velocidade (Modo Turbo), e faz o envio do valor de
aceleracdo Frente/Tras, Direita/Esquerda, além de receber informacdes da velocidade e carga da bateria,
ambos via Bluetooth. Os testes desenvolvidos mostraram que a curva de aceleracdo e desaceleracao
atendeu ao objetivo de chegar ao regime permanente em no maximo 3 segundos, deixando as
aceleracdes e desaceleracdes mais suaves. O valor preciso da velocidade da cadeira de rodas nao foi
obtido devido a ndo implementacao de encoders nesse meio. Além disso, os pacotes de dados podem
ser enviados apenas via Bluetooth. Se houver mudanca em alguma das varidveis no aplicativo ou a cada
2 segundos pelo hardware, o sistema atenderd apenas a estas novas informacdes e ndo haverd
processamento desnecessario. A possibilidade de escolher entre 5 velocidades disponiveis permitiu um
controle mais preciso dos movimentos, além de um aprendizado maior sobre como fazer uma curva de
aceleracdo ou desaceleracdo com um numero significativo de varidveis. Também verificou-se uma
enorme gama de adaptacgbes para projetos envolvendo tecnologia assistiva, como por exemplo, criar um
controle por meio de sinais externos, como EOG, EMG, EEG, navegacao autbnoma, entre outros.
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