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Individuos com deficiéncia motora possuem desafios para adquirir independéncia. Através de uma
cadeira de rodas motorizada controlada pelos sinais de eletro-oculografia (EOG) é possivel fornecer uma
locomogao controlada estritamente pelo movimento dos olhos, fornecendo uma maior liberdade ao
usudrio com patologia motora. As Redes Neurais (RN) sdo mecanismos classificadores ndo paramétricos
que através de um conjunto de entradas provém uma saida correspondente. Unindo o sistema de
aquisicao de sinais de EOG com a conversdao dos mesmos em saidas digitais e o tratamento destes sinais
pela RN é possivel minimizar os erros de ativacao da cadeira. O processamento dos sinais via RN utiliza
um janelamento fixo para o tratamento da amostra e um pequeno banco de dados que foi gerado com a
coleta dos sinais de EOG e que simula os diferentes movimentos dos olhos (movimento lateral para a
direita e para a esquerda e movimentos para baixo e para cima, representando os comandos de desvio
para direita e esquerda, para tras e para frente, respectivamente). Os sinais de EOG foram processados
pela RN e foi possivel classificar os movimentos oculares corretamente.
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