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Com o passar dos anos, a grade curricular vem sendo atualizada, de forma que novas disciplinas devem
ser integradas, podendo incentivar modos diferentes de aprendizagem. A robdtica educacional é um
método que facilmente integraria varias disciplinas e trabalharia novos conceitos, proporcionando, na
pratica, a absorcdo de conteldos que, muitas vezes, sdo trabalhados sempre da mesma maneira. Desse
modo a robdtica educacional, ao aplicar novas metodologias, faz com que o aluno pense e busque
solucdes diferenciadas. Atualmente, na area profissional, hd necessidade de promover a interacdo de
grupos e, para se trabalhar esta questdo, ndo bastam somente dinamicas. A partir da robética os alunos
conseguem uma maior interacao, pois um grupo ird pensar no problema e chegar a solucao, usando
conceitos basicos de matemética e fisica. Através de uma integracdo entre um estudante de ensino
médio e um estudante da graduacao, a proposta inicial foi desenvolver um projeto, utilizando plataforma
arduino para a programacao e kit LEGO para a montagem da estrutura. O objetivo principal é mostrar
para os alunos de ensino médio o experimento em uma oficina na qual também foi aplicado um
questiondrio, para avaliar as principais areas de estudo escolhidas. Foi construido o protétipo que é
constituido de um péndulo no qual sua base estd fixa a uma tdbua de madeira de um metro de
comprimento. Esta é necesséria, para que o cubo, objeto a ser deslocado, ao ser atingido pelo péndulo,
deslize uniformemente ao longo da tabua, ndo havendo mudanca no coeficiente de atrito. Para erguer o
péndulo foi utilizado um motor de passo, que possui grande precisdo com relacdo ao nimero de voltas.
Isso permite ajustar o angulo de inclinacdo do péndulo. Foram realizados calculos para encontrar o
coeficiente de atrito, centro de massa do péndulo, energia potencial e cinética. Com os valores
encontrados foi possivel obter uma funcao matematica para ser implementada no programa usado na
plataforma arduino. Dessa forma foi estabelecida a relacdo entre distancia percorrida pelo cubo e o
angulo do péndulo, de um forma precisa. Apés o desenvolvimento do projeto obteve-se como resultado
uma pratica com robética, que envolveu a montagem do protétipo e o desenvolvimento de programacao
com a plataforma arduino. Todo o projeto foi construido de forma simples, envolvendo robética
educacional, calculos matematicos, conceitos de fisica e ldégica de programacdo, que puderam ser
trabalhados com alunos do ensino médio.
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